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legge la proprieta’ del
presente disegno con
divieto di riprodurlo o
comunicarlo a terzi senza
sua_autorizzazione.

Tratt.

Prof.tratt. Dur.HRC
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Caodi
Denominazione DIMENSIONI INGOMBRO MOTORE |~ ~°
T. 280—HQLa Li bassa inerzia Seala 17
Diseg.
Visto 1
Note bt 23-09-11
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